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El trabajo se centra en el anteproyecto de disefio de una plataforma semi-sumergible de
perforacion, con las siguientes caracteristicas:

e Profundidad marina: 10000 ft

¢ Profundidad de perforacion: 35000 ft

e Mision de perforacion exploratoria «

¢ Capacidad Maxima Variable sobre Cubierta2 : 7500 t
e Calado méximo de transito: 9 m

¢ Region offshore de operacion: Golfo de México

Sociedad de Clasificacion: DNVGL Siguiendo la espiral de disefio se estudiaran los
siguientes campos a lo largo del trabajo. Prestando especial atencion al analisis de
estabilidad y analisis del comportamiento en la mar, puesto que suponen dos de los pilares
fundamentales en el disefio de este tipo de unidades. El andlisis del posicionamiento
dindmico también constituye un campo de estudio primordial para el correcto desarrollo de
la mision de tales artefactos, conociendo asi sus limites operacionales.
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llustracién 1. Espiral de Proyecto.

Analisis

Con esta primera vuelta a la espiral se ha desarrollado un primer acercamiento a estos
artefactos, dejando abierta la puerta a varias lineas de mejora que, aun quedando fuera del
alcance del proyecto académico, constituyen las bases para futuras iteraciones como
desarrollo profesional.
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llustracion 2. Presentacion del Proyecto en el 59 Congreso de Ingenieria Naval e Industria Maritima.
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